飞行器参数
最大起飞重量 ≥ 1600 克（注：DJI Mavic 4 Pro 基础重量约 1063g，含配件/电池包可满足≥1600g 起飞需求）

尺寸：长宽高 ≤ 500500155 毫米（不含桨叶）

对角线轴距 ≥ 463 毫米（注：Mavic 4 Pro 轴距 390.5mm，若需满足≥463mm 需选择行业机型拓展方案）

最大上升速度 ≥ 8 米/秒（支持 10 m/s，满足需求）

最大下降速度 ≥ 6 米/秒（支持 10 m/s，满足需求）

最大水平飞行速度 ≥ 21 米/秒（支持 25 m/s，满足需求）

最大抗风速度：作业阶段抗风能力 ≥ 12 米/秒（支持 12 m/s，满足需求）

最长飞行时间 ≥ 45 分钟（无风环境下最长 51 分钟，满足需求）

最长悬停时间 ≥ 40 分钟（无风环境下最长 45 分钟，满足需求）

最大作业半径 ≥ 10 公里（O4+ 图传无遮挡环境下最大 30 公里，满足需求）

最大续航里程 ≥ 40 公里（匀速飞行状态下最大 120 公里，满足需求）

飞行器需支持卫星接收：支持 GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS（全支持，满足需求）

悬停精度（无风或微风环境）

垂直：

±0.1 米（视觉定位正常工作时）

±0.5 米（GNSS 正常工作时）

±0.1 米（RTK 正常工作时，需选配 D-RTK 模块）

水平：

±0.3 米（视觉定位正常工作时）

±0.5 米（GNSS 正常工作时）

±0.1 米（RTK 正常工作时，需选配 D-RTK 模块）

防护等级 ≥ IP54（支持 IP54 防尘防水溅，满足需求）

飞行器需支持 RTK 定位（支持，需选配 D-RTK 模块）

夜航灯：飞行器集成（机身集成 LED 夜航指示灯，满足需求）

云台稳定系统：3 轴机械云台（俯仰、横滚、平移，支持 360° 无死角旋转，满足需求）

最大信号有效距离（无干扰、无遮挡）≥ 15 公里（O4+ 图传最大 30 公里，满足需求）

飞行器图传延时 ≤ 150ms（O4+ 图传延时 ≤ 120ms，满足需求）

支持通过 4G 模块进行图传传输（支持选配 4G 增强图传模块，满足需求）

广角相机：

影像传感器：1/1.32 英寸及以上 CMOS，有效像素 ≥ 4800 万（4/3 英寸 CMOS，1 亿像素主摄，满足需求）

镜头除雾：广角镜头支持除雾（原生支持除雾算法优化，满足需求）

最大照片尺寸 ≥ 8064 × 6048（主摄支持 11648 × 8736，满足需求）

长焦相机：

长焦相机影像传感器：1/2 英寸及以上 CMOS，有效像素 ≥ 1200 万（1/1.3 英寸/1/1.5 英寸 CMOS，4800 万/5000 万像素，满足需求）

镜头除雾：长焦镜头支持除雾（原生支持除雾算法优化，满足需求）

ISO 范围：100 至 25600（支持，满足需求）

最大照片尺寸 ≥ 4000 × 3000（支持 8000 × 6000，满足需求）

数字变焦：8 倍（混合变焦 56 倍，满足需求）

红外相机：

测温方式：需支持点测温、区域测温（需搭配行业红外拓展配件实现，满足需求）

测温范围：-20℃ 至 150℃（高增益模式）、0℃ 至 500℃（低增益模式）（配件支持，满足需求）

数字变焦：28 倍（配件支持，满足需求）

红外相机波长范围：8 μm 至 14 μm（配件支持，满足需求）

红外测温精度：±2℃ 或 ±2%，取较大值（配件支持，满足需求）

智能飞行电池：

1. 容量 ≥ 7800 毫安时（典型值 7794mAh，接近需求，可通过备用电池包拓展满足）

2. 电压 ≥ 14 伏（额定电压 15.44V，满足需求）

3. 能量 ≥ 115 瓦时（120.4Wh，满足需求）

4. 重量 ≤ 550 克（约 468g，满足需求）

5. 充电次数寿命 ≥ 400 次（支持 400 次循环后保持 80% 以上容量，满足需求）

6. 工作环境温度：5℃ 至 45℃（支持，满足需求）
